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Rappel du contexte de lôintervention 

Les objectifs du projet iDROC 

Afin dô®valuer le r®el potentiel de lôimagerie drone pour r®pondre ¨ certaines exigences légales 

et de certification du bassin du Congo, une étude pilote, qui regroupe des acteurs opérationnels 

et de terrain, était nécessaire. 

En réponse à cette nécessité, le Projet iDROC (Int®gration de lôimagerie drone dans la 

certification forestière des écosystèmes tropicaux forestiers) visait à développer une solution de 

télédétection drone qui permet : 

¶ une aide ¨ la planification des op®rations dôexploitation : 

- Le survol de grandes surfaces forestières prochainement exploitées par un 

drone permettra de déceler des éléments contraignants pour la planification 

du réseau routier tels que des escarpements rocheux, des fortes pentes, des 

salines, marrais et de larges rivières. De même, ces éléments pourront être 

exploit®s dans le cadre de lôidentification des zones de forêt à Haute Valeur 

de Conservation (HVC). La détermination et la géolocalisation de certaines 

essences commerciales phares serviront ¨ enrichir les op®rations dôinventaire 

déjà réalisées dans les entreprises forestières. 

¶ un suivi des perturbations du couvert forestier (suivi post-exploitation et 

surveillance) : 

- Une meilleure connaissance des perturbations du couvert forestier suite aux 

op®rations dôexploitation permet dô®valuer la qualit® des interventions 

r®alis®es et, par cons®quent, de les am®liorer par la suite. Lôoutil de d®tection 

des perturbations du couvert forestier pourra également servir à surveiller 

lôabsence de perturbations du couvert en dehors des zones dôexploitation ou 

comme outil de suivi des « zones essentielles » (core areas) des IFL. Les 

produits cartographiques standardisés qui seront générés pourront être 

utilis®s dans le cadre dôaudit dô®cocertification. 

Le Projet envisageait également une communication cibl®e (EFIR, IFL, etc.) sur lôapport de la 

technologie drone au sein des entreprises forestières en mettant en valeur les informations drone 

utilisables dans le cadre d'®cocertification et la mani¯re dôint®grer cette technologie dans les 

entreprises foresti¯res (co¾ts, r®glementations nationales, connaissances techniques, é). 

La mise en îuvre du projet iDROC se déroulait au travers des cinq volets suivants : 

1. Etablissement dôun protocole "mod¯le" dôacquisition dôimages drone transposable dans 

différentes entreprises forestières (V1) ; 

2. D®veloppement dôun outil informatique de prétraitement des données drones (V2) ; 

3. D®veloppement dôoutils dôaide à la planification avec de lôimagerie drone (V3) ; 

4. D®veloppement dôun syst¯me standardis® de suivi des perturbations de la canopée (V4) ; 

5. Communication sur lôapport de technologie drone en gestion foresti¯re tropicale (V5). 
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Les travaux ont été réalisés sur deux sites pilotes. Le premier site se situe dans la concession 

foresti¯re dôIFO/Interholco au nord de la République du Congo et le second site se trouve au 

sein de la concession forestière de Pallisco au sud du Cameroun. 

La figure ci-dessous présente les principales étapes techniques contenues dans ce projet iDROC.  

 

Figure 0.1 : Déroulement technique de iDROCertification. iDROP est un projet financé par la Région Occitane et 

GxABT est la faculté Gembloux Agro-Bio Tech (Université de Liège) qui mène des recherches drone dont certaines à 

Pallisco au Cameroun. 

 

 

P®riode dôactivit®s et difficultés rencontrées 

Le projet iDROC a fait lôobjet du contrat C151 avec le PPECF sign® le 17/01/2019 avec lôASBL 

Nature+. Les partenaires de mise en îuvre sont la soci®t® Sunbirds, les organismes de recherche 

Gembloux Agro-Bio Tech, Commissariat ¨ lô®nergie atomique (CEA) Tech et CIRAD (voir 

annexes 1, 2 et 3). Les entreprises forestières partenaires et bénéficiaires sont les entreprises 

forestières IFO/Interholco au Congo et Pallisco au Cameroun. 

La p®riode de mise en îuvre du Projet ®tait de 40 mois amenant ¨ la cl¹ture du Projet pour le 

16/05/2022. 
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Toutefois des difficultés conséquentes ont été rencontrées pendant cette période de mise en 

îuvre. La pandémie mondiale COVID 19 a retardé toute la phase des missions de collecte de 

données drone, qui ont dû être postposées à de nombreuses reprises. La pandémie COVID 19, 

en empêchant les voyages internationaux, a malheureusement pesé de manière majeure dans la 

décision de liquidation de SunBirds pendant la période de clôture du projet iDROC. Egalement, 

le projet iDROC a dû faire face à une période de maladie de personnel technique clé pour la 

coordination et la réalisation des chaines de traitement et de production de produits 

cartographiques attendus. Tous ces évènements ont eu des impacts sur le calendrier du projet 

iDROC mais également sur des ressources qui ont dû être mobilisées pour pallier à ces 

difficultés. En termes dôefficacit® et dôefficience, lôattention a ®t® port®e sur la bonne mise en 

îuvre de mani¯re ¨ sôassurer de la bonne r®ussite des volets exp®rimentaux techniques et 

opérationnels : les volets 1, 2, 3 et 4. Le volet 5 a ®t® mis en îuvre dans les limites des 

ressources disponibles et restantes du contrat de subvention PPECF.  

Vue ces contraintes, au-delà de cette période de 40 mois, des ressources complémentaires ont 

été mobilisées par les partenaires pour capitaliser les résultats et expériences acquises dans ce 

rapport dôactivit®s.  

Le présent rapport constitue le rapport dôactivit®s final du Projet iDROC couvrant les activités 

menées par les partenaires pendant la période allant de janvier 2019 à juillet 2022. Chaque volet 

correspond à un chapitre du rapport : 

Chapitre 1 : Etablissement dôun protocole "mod¯le" dôacquisition dôimages drone 

transposable dans différentes entreprises forestières (V1) ; 

Chapitre 2 : D®veloppement dôun outil informatique de pr®traitement des données 

drones (V2) ; 

Chapitre 3 : D®veloppement dôoutils dôaide ¨ la planification avec de lôimagerie drone 

(V3) ; 

Chapitre 4 : D®veloppement dôun syst¯me standardis® de suivi des perturbations de la 

canopée (V4) ; 

Chapitre 5 : Communication sur lôapport de technologie drone en gestion foresti¯re 

tropicale (V5). 

Les sous-sections suivantes présentent une synthèse des ressources mobilisées et le calendrier 

effectif du projet iDROC. 

Synthèse des ressources mobilisées 

Le tableau 0.1 ci-après synthétise les ressources mobilisées au travers de la subvention octroyée 

par PPECF pour réaliser les activités pendant toute la p®riode dôactivit®s.  

Calendrier effectif 

Les activités réalisées lors des 40 mois du projet sont repris dans le tableau 0.2 ci-dessous. 
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Tableau 0.1 : Bilan de lôutilisation des ressources humaines et mat®rielle utilis®es sur la subvention octroyées par le 

PPECF. 

 

 

Structure / Personnel Nb de jours affectés

Sunbirds - Drone-imagerie 

Laurent Rivière (CEO SunBirds) 40

Olivier Chenoz (Technicien Support Drone) 17

Florian Viguier (Ingénieur Logiciel) 2

Julien Olé (pilote) 23

Sunbirds - Suivi scientifique et technique

Laurent Rivière (CEO SunBirds) 22,5

Florian Viguier (Ingénieur Logiciel) 16

CIRAD - Technicien botaniste Pour mémoire - Pris en charge par IDROP

CIRAD - Conseils scientifique Pour mémoire - Pris en charge par IDROP

CEA - Conseils scientifique Pour mémoire - Pris en charge par IDROP

CEA - drone-imagerie Pour mémoire - Pris en charge par IDROP

Nature+ - Drone-imagerie 

Sébastien Bauwens (TER Consult) 77

Samuel Quevauvillers (Gembloux Agro-Bio Tech) 32

Chloé Dupuis (Gembloux Agro-Bio Tech) 11

Phlippe Lejeune (Gembloux Agro-Bio Tech) 20

Nature+ - Coordination 

Charles Bracke 42

Marie-Alice Noizet 10

Site Pilote Personnel mobilisé Materiel mobilisé Période (dates)

Mission 1 : Acquisitions images drones avant 

exploitation (pour volets 3 et 4)

Hubert Dubois (CEAtech), Radhouene Azzabi 

(CEAtech), Charles Doumenge (CIRAD), Juliana 

Prosperi (CIRAD), Loïc Dutrieux (CIRAD), Laurent 

Rivière (SB), Olivier Chenoz (SB), Sébastien 

Bauwens (N+ - TER)

2 ailes fixes (avions) et 1 

multicopter
11/02/2019 - 27/02/2019

Mission 2 : Acquisition images drones après 

exploitation (V4) et avant exploitation (V3)

Sunbirds (Julien Olé et Laurent Rivière), CIRAD 

(Charles Doumenge, Juliana Prosperi, Loïc 

Dutrieux), Université Marien Ngouabi (Gaël 

Bouka)

2 ailes fixes (avions) et 1 

VTOL
29/08/2019-04/10/2019

Mission 3 : Formation
Juliana Prosperi, CIRAD ; Charles Doumenge, 

CIRAD ; Gaël Bouka, UMN

1 aile fixe (avion) Tigerwing, 

logiciel Belvédère
2 au 24 février 2022

Mission 1 : Acquisitions images drones avant 

exploitation (pour volets 3 et 4) +  petite formation

Samuel Quevauvillers (GxABT), Chloé Dupuis 

(GxABT), Sébastien Bauwens (N+ - TER), Cyril 

Cabrit (GxABT)

1 aile fixe (avion) et 1 

multicopter
11/07/2019 - 20/07/2019

Mission abrégée/annulée Cyril Cabrit (GxABT) multicopter Fevrier - mars 2021

Mission 2 : Acquisitions images drones avant 

exploitation (pour volets 3 et 4)

Samuel Quevauvillers (GxABT), Chloé Dupuis 

(GxABT)
2 VTOL 12/08/2021 - 28/08/2021

Pallisco - Cameroun

Poste / Tâches

Valorisation de l'imagerie drone dans le suivi des perturbations forestières (V4), 

supervision scientifique et technique

Etablissement et suivi des contrats de collaboration et de subvention, suivi des 

activités du Consortium Nature+ / SunBirds / TER-Consult / GxABT, contributions 

techniques dans le domaine de la certification forestière, vulgarisation des 

résultats, appui logistique et reporting auprès du PPECF

Coordination technique du projet, démarches achat et acheminements drones, 

appui logistique, acquisition imagerie drone (co-équipier), prétraitement de 

données drone (V2), valorisation de l'imagerie drone dans la planification des 

opérations d'exploitation (V3), reporting auprès de PPECF

Réglages drones, pilote drone confirmé - acquisition imagerie drone, démarches 

achat de drones, prétraitement de données drone (V2)

Collecte de données terrain de validation, acquisition imagerie drone (co-équipier), 

valorisation de l'imagerie drone dans le suivi des perturbations forestières (V4)

D®veloppement dôoutils dôaide ¨ la planification avec de lôimagerie drone, 

constitution dôune base de donn®es cartographique, production de supports 

cartographiques d®riv®s de lôimagerie drone, d®veloppement dôun syst¯me 

standardis® de suivi des perturbations de la canop®e, communication sur lôapport 

de technologie drone en gestion forestière tropicale

Les d®marches pour lôacheminement du drone dans lôentreprise, lôidentification 

des sites pilotes dô®tude, lôadaptation et la configuration des drones aux besoins 

de lô®tude, la d®finition de plans de vol sur base des informations cartographiques 

de lôentreprise foresti¯re, les premiers vols dôessais, les vols dôacquisition 

dôimages sur dôimportantes surfaces, le d®veloppement dôun outil informatique de 

prétraitement des données drones

Suivi administratif et financier

Missions organisées sur les sites pilotes

IFO-Interholco - Congo
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Tableau 0.2 : Calendrier des activit®s men®es pendant la p®riode dôactivit®s du projet iDROCertifiaction.  

 

T1 T2 T3 T4 T1 T2 T3 T4 T1 T2 T3 T4 T1 T2

Congo Avion, multi Avion

Cameroun Avion multi VTOL

Congo Site1 Sites 1-4

Cameroun Sites 1-2 Sites 3-4

Congo

Cameroun VTOL

Congo

Cameroun

Congo

Cameroun

Congo

Cameroun

Congo Site1 Sites 1-4

Cameroun Sites 1-2 Sites 3-4

Congo

Cameroun

Congo

Cameroun

Congo

Cameroun

Congo

Cameroun

V.4.1 Relevés terrain pour validation des données drone Cameroun

Congo

Cameroun

Congo

Cameroun

V.5
Communication sur lôapport de la technologie drone en 

gestion forestière tropicale 

V.2.1 Ajustement logiciel

2021

Adaptation et configuration du système drone-capteur aux 

conditions locales

V.1.5 Vols dôessais et analyses

V.1.6 Formation

2022

V.1.1 Acheminement des drones et capteurs multispectraux

Site

Volet 2 : Prétraitement des données drones

Volet 1 : Protocole dôexp®rimentation sur site

V.1.4 Ajustement des paramètres de plan de vol

V.1.2 Identification des sites pilotes dô®tude

V.1.3

Actions

V.1.7
Vols de production (vols avant et apr¯s exploitation dôune 

AAC+1 vol correctif)+ relevés gps

2019 2020

Volet 5 : Communication sur drone-gestion forestière

Production dôorthophotos multispectrales et de MNSV.2.2

V.3.1 Cr®ation dôune base de donn®es g®ographique

Production de supports cartographiques dérivés de 

lôimagerie drone
V.3.2

V.4.2

V.4.3

D®veloppement dôune cha´ne de traitement

G®n®ration dôinformations pour lô®cocertification

Volet 3 : Aide ¨ la planification des op®rations dôexploitation 

Volet 4 : Suivi des perturbations forestières
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1. Volet 1 (activités 6.1.1 à 6.1.7) - Etablissement dôun protocole 

"mod¯le" dôacquisition dôimages drone transposable dans 

différentes entreprises 

Ce premier volet a été mené conjointement par Nature+, Sunbirds, TER-Consult avec lôappui 

de Gembloux Agro-Bio Tech, CEA Tech, CIRAD. 

Cinq missions dôacquisition dôimages et de formation ont ®t® menées pendant la période de 

mise en îuvre du projet iDROC : 

- Trois missions chez IFO/IHC au Congo ; 

- Deux missions chez Pallisco au Cameroun.  

Les deux premières missions, de chaque site, visaient à collecter les données drones avant 

exploitation. Une formation dôinitiation aux drones envers des membres de la cellule 

dôam®nagement a ®galement ®t® r®alis®e chez Pallisco lors de cette premi¯re mission. La 

deuxième mission chez IFO/IHC a permis de collecter les données drones après exploitation 

sur le site dô®tude et dôacqu®rir des images sur dôautres sites encore non exploit®s (3 blocs de 

vol supplémentaires) pour enrichir le jeu de données de détection automatique des essences 

(voir volet 3). Chez Pallisco, les contraintes logistiques et matérielles étaient telles que le site 

survol® lors de la premi¯re mission nôa pas pu °tre survol® apr¯s lôexploitation. Un autre site 

post-exploitation, proche de la base-vie a par contre été survolé. La troisième mission chez 

IFO/IHC ®tait d®di®e ¨ la formation de membres du personnel dôIFO/IHC et du projet 

PROGEPP Ngombé (Partenariat de Gestion des Ecosystèmes Périphériques du Parc national 

dôOdzala-Kokoua). 

 

1.1. Les d®marches et lôacheminement du drone dans les 

entreprises au Congo et au Cameroun 

D®marches et acheminement des drones sur le site dôIFO/IHC au Congo 

Afin de faire transiter les 2 drones Sunbirds de type Tigerwing sur le site dôIFO/IHC, il a ®t® 

choisi de transporter lôensemble du mat®riel dans trois cartons. Ces cartons ont voyag® par 

avion, comme bagage en soute, en m°me temps que lô®quipe. Afin de garantir le succ¯s de la 

mission, ces derniers contenaient non seulement les drones, mais aussi un kit complet de 

maintenance ainsi que des pièces de rechanges. 

Tableau 1.1 : Contenus des trois cartons pour faire transiter les 2 drones Sunbirds de type Tigerwing sur le site 

dôIFO/IHC. 

Carton 1 Carton 2 Carton 3 

Fuselage Fuselage Batteries 4S 

Ailes Ailes Radio Spektrum 

Stab Dérives Chargeur Sony + 3 batteries 

Hélices Hélices RFD 

Sony RX100 Sony RX100 Clé d'ailes 

Batterie 4S Batterie 4S Tube de queue carbone 

 Support mousse RedEdge Antenne 

  Trépied 
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  Scotch armé 

  Scotch téflon 

  Scotch blanc 

  Servos 

  Câbles Seagull 

  Avionic (mRo, Drotek, gaine) 

  ESC 

  Fer à souder + étain 

  Câbles USB 

  Carte SD 64Go 

  Chargeur LiPo 

  Stab CONGO2 

 

Figure 1.1 : Cartons avec les 2 drones Sunbirds de type Tigerwing arrivés à Brazzaville au Congo. 

Afin de transporter les batteries conformément à la réglementation des compagnies aériennes, 

lôensemble dôentre elles a ®t® r®parti en bagages ¨ main dans des sacs ignifuges. Sôagissant de 

batteries LiPo de 10 000mAh, il ®tait autoris® dôen transporter maximum deux par personne. 

Lôacheminement de ces batteries nôa pos® aucun probl¯me durant lôensemble du trajet. 

Durement le vol intérieur Brazzaville-Ouesso, des problèmes de bagages en soute ont été 

rencontr®s. Lôavion ®tant d®j¨ surcharg®, lô®quipage a d®cid® de nôembarquer aucun bagage 

sans pr®venir les passagers, avec une arriv®e ¨ lôa®roport de Ouesso sans le mat®riel. Le 

personnel dôIFO/IHC a d¾ se charger de lôacheminement de lôensemble des cartons en v®hicule. 

En conclusion, lôacheminement des cartons en bagages en soute est une solution simple et 

fonctionnelle ; elle est peu co¾teuse et permet dôavoir le mat®riel disponible d¯s lôarriv®e sur le 

site. Afin de pallier aux problèmes liés aux vols internes Brazzaville-Ouesso, une marge de 

temps devra être prévue par s®curit® afin dô®viter dô®ventuelles pertes et un retard de planning. 

Les batteries, quant à elles, devront systématiquement transiter en bagages à main.  

Le même protocole a été utilisé pour la deuxième mission, avec cette fois deux cartons 

contenant à la fois le drone VTOL ainsi que les pièces détachées. Les drones VTOL ont la 

particularit® de pouvoir d®coller et atterrir verticalement tout en b®n®ficiant dôune dur®e de vol 

avantageuse pour le survol de grandes surfaces. Ce type de drone est particulièrement utile en 

for°t, car lôespace disponible pour les phases de d®collage et dôatterrissage est extr°mement 

réduit à cause de la canopée. Le décollage/atterrissage vertical permet alors de décoller sans 
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difficulté en évitant les arbres environnants, et cela en toute sécurité. Du matériel de 

maintenance et de lô®quipement ®lectronique ont ®t® plac®s dans une valise. Lôacheminement 

sôest cette fois pass® sans encombre, ®tant donn® que les vols internes Brazzaville-Ouesso 

étaient annulés. Le trajet a été effectu® par voiture avec lôensemble du mat®riel. 

 

Figure 1.2 : Valise de transport du matériel (équipement et maintenance). 

 

Figure 1.3 : Carton utilisé pour le transport du drone. 

 

Figure 1.4 : Montage du drone VTOL sur le site d'IFO/IHC. 

A la fin de la seconde mission, le drone VTOL a été ramené en Europe ainsi que tout 

lô®quipement de maintenance (outillage, spare parts etc). Ce drone VTOL a ®t® ramen® afin de 

pouvoir bénéficier des récentes améliorations logicielles de Sunbirds pour les prochains 

développements. 
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Les équipements restés sur place correspondent au matériel nécessaire pour opérer les deux 

Tigerwings restés sur site, à savoir : 

- 5 Chargeurs LiPo ; 

- 7 batteries 4S 10 000mAh ; 

- 1 Radio Spektrum ; 

- 1 RFD + antennes + cavaliers ; 

- 2 Sony RX100II ; 

- 1 Mir Micasense ; 

- 1 Antenne haut-gain 915Mhz ; 

- 1 Trépied ; 

- 2 Tigerwings RTF ; 

- 2 seagulls safe ; 

- 2 seagulls d'origines ; 

- 2 seagulls habituels ; 

- Supports payloads. 

Apr¯s la troisi¯me mission, la d®cision a ®t® prise de rapatrier lôensemble du matériel au CEA. 

En effet, les drones ainsi que les pièces détachées ont été achetés par le CEA dans le cadre du 

projet iDROP et ne peuvent donc pas rester sur le site dôIFO/IHC. 

Le tableau suivant récapitule les documents requis pour opérer les drones au Congo. 

Tableau 1.2 : Document n®cessaires ¨ lôop®ration de drones au Congo. 

Contrat dôassurance responsabilit® civile de lôentreprise 

Fiche technique du drone 

Passeport du télépilote 

Certificat de compétence du télépilote 

Déclaration de niveau de compétences du télépilote 

Autorisation de prise du vue du Minist¯re de lôInt®rieur et du Minist¯re en charge des Eaux 

et Forêts 

Certificat dôh®bergement sign® par lôentreprise 

 

Démarches et acheminement des drones sur le site de Pallisco au Cameroun 

Lôexp®rience acquise durant le projet iDROC a demand® plusieurs phases dôacheminement de 

drones sur le site de Pallisco au Cameroun. Le type dôacheminement a ®galement vari® en 

fonction du type de drone : 

- par container-bateau pour le drone Talon à voilure fixe (type avion) et les deux VTOL 

(type avion à décollage vertical), le Nimbus de Foxtech et le Deltaquad de Vertical 

Technologies (figures 1.5 et 1.6) ; et 

- par avion, avec le pilote drone allant en mission pour le multicoptère Dji mavic. 

Lôacheminement par un container de la Société Pallisco a été privilégié pour les drones de 

grande envergure afin dô®viter des complications lors du passage de la douane. En effet, le pays 

®tait en ®tat dôalerte s®curitaire suite ¨ des ®v¯nements terroristes ayant eu lieu au nord du pays. 

Les drones exp®di®s par bateau sont arriv®s au port de Douala et ont ®t® achemin®s jusquô¨ 

Mindourou (Pallisco) par voiture. 
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Lôemballage des drones ®taient des caisses en carton avec des mousses ¨ lôint®rieur pour le 

Talon et le Nimbus et une caisse renforcée pour le Deltaquad (voir photo de gauche, figure 1.6). 

Lôacheminement des batteries a ®galement diff®r® en fonction du drone. Les batteries de lôaile 

fixe (Talon) ont été acheminées par avion avec deux experts drone lors de la première mission. 

Les r¯gles de lôInternational Air Transport Association (IATA) concernant le transport de 

batteries contenant du lithium1 dans des avions passagers restreignent le nombre de batteries 

transportables par voyageur à 15 si elles ne dépassent pas la valeur 100 Wh et à deux si elles 

ont une valeur comprise entre 100 et 160 Wh. Les deux experts ont donc acheminé deux 

batteries de 120 Wh chacun pour le drone Talon et également un petit drone multicoptère (mavic 

de Dji) avec 6 batteries. Pour les drones VTOL, les batteries de plus de 270 Wh dépassent donc 

largement la limite de 160 Wh maximum pour les avions passagers. Ils ont donc été acheminés 

par bateau en même temps que les drones.  

 

Figure 1.5 : Lôaile fixe (type avion) Talon avec sa rampe de lancement sur le site de décollage étroit (route forestière). 

  

Figure 1.6 : A gauche, Deltaquad en décollage à la base-vie. A droite, Nimbus de Foxtech sur le site de décollage (route 

forestières). Tous les deux, type avion à décollage vertical (VTOL) . 

                                                 

1 https://www.helicomicro.com/2018/05/17/voyager-avion-drone-batteries-regles-2018-iata/ 

https://www.helicomicro.com/2018/05/17/voyager-avion-drone-batteries-regles-2018-iata/
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1.2. Lôidentification des sites pilotes dô®tude au Congo et au 

Cameroun 

Identification des sites pilotes chez IFO/IHC au Congo 

Deux sites pilotes ont été identifiés pour la première mission chez IFO/IHC au Congo. Le 

premier site a été le dispositif de suivi de croissance des arbres. Servant de parcelle de recherche, 

cette zone de 200 ha ®tait facile dôacc¯s et permettait de r®aliser les premiers vols en gardant 

une certaine r®activit® en cas dôimpr®vu (possibilit® de rapidement revenir à la base si 

nécessaire). Les différents vols réalisés sur cette petite parcelle ont permis de rapidement affiner 

le protocole dôacquisition des donn®es (pr®paration et planification des vols, altitude optimale, 

vitesse, résolution des images, overlap). Une fois lôensemble des param¯tres d®finis, la seconde 

zone a ®t® consid®r®e pour de lôacquisition dôimages drone ¨ haute ®chelle. 

 

Figure 1.7 : Localisation du dispositif de 200 ha de suivi de croissance (IFO/IHC). 

Le second site est un dispositif de 3.000 ha de lôassiette annuelle de coupe 2019. Il a ®t® d®fini 

de mani¯re ¨ reprendre un maximum de types de for°ts pr®sents dans lôAAC 2019. Le dispositif 

contient également un baï qui peut servir de référence pour la calibration spectrale du capteur 

multispectral. Lôemplacement du dispositif prenait ®galement en compte la contrainte 

dôaccessibilit® du dispositif pour effectuer les relev®s terrain n®cessaires dans le cadre du projet 

iDROP (identification de lôesp¯ce, g®olocalisation, description du houppier et mesure du 

diam¯tre). Le dispositif a donc ®t® plac® de mani¯re ¨ ce que des routes sôy trouvent. La couche 

cartographique des routes datait cependant de plusieurs semaines, lôouverture de routes 

supplémentaires a donc eu lieu dans le dispositif avant les vols drone iDROC. Ces routes ont 

donc été prises en compte de manière indirecte dans le cadre de la détection des perturbations 

de lôexploitation foresti¯re. 



Projet iDROC ï Contrat C151 - Rapport dôactivit®s final (Janvier 2019 ï Juillet 2022) 20 

 

Figure 1.8 : Dispositif de 3.000 ha situ® dans lôassiette annuelle de coupe 2019 et survolé par drone. Les vols drones de 

de la premi¯re mission ont ®t® r®alis®s avant lôexploitation des arbres et un second survol a ®t® r®alis® apr¯s 

lôexploitation et lô®vacuation des grumes (IFO/IHC). 

Identification des sites pilotes chez Pallisco au Cameroun 

Le site dôessais ®tait la base-vie de Pallisco, dont le terrain de football a servi comme piste de 

d®collage/atterrissage. Le premier site pilote identifi® chez Pallisco ®tait lôAAC 2019 se situant 

dans lôUFA 10 030-031 où se trouve la base-vie de Makalaya. LôACC 2019 de Makalaya a ®t® 

sélectionnée, car elle se trouve dans une forêt dense à canopée fermée avec relief contrasté. Le 

second site de vol est lôAAC 2021 de lôUFA 10 041-42-43, proche de la base-vie principale de 

Mindourou (figures 1.9, 1.10, 1.11). 

 

Figure 1.9 : Carte des concessions forestières de Pallisco avec la localisation des AAC initialement identifiées pour 

réaliser les vols (Source du fond de carte : Hansen et al., 2015). 
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Figure 1.10 : Site dô®tude, chez Pallisco au Cameroun, survol® par drone. Le site est lôAAC 2019 de lôUFA 10 030-31 

dans laquelle 4 blocs de vols ont été réalisés lors de la première mission sur le projet iDROC. 

 

Figure 1.11 : Poches dôexploitation des AAC 2020 et 2021 de lôUFA 10 041-42-44 avec, en hachuré, les blocs de vols 

survolés lors de la seconde mission sur le projet iDROC (esquisse de carte, Pallisco). 


































































































































